Anleitung zum Offnen von und Arbeiten mit Sage-Notebooks

Schritt 1

Klicken Sie mit der rechten Maustaste auf den Link auf meiner Homepage und speichern Sie die Datei
auf Threr Festplatte:

e v Mechanik und Methoden - Mozilla Firefox Go 5 £3
New Tab X x | [ )V: Theoretische Mechar X | =+
<« [cEAY physik.uni-leipzig.de/~vollmer/Teach echanikLehramt. htmi [ERECECR Search Zm Do » =

## Most Visited . OpenMap [ dict@leo FSLeipzig PS5 Funding  Scholar [V

Neuigieten S0Se2020. Theoretische Mechanik und mathematische Methoden
Themeniibersicht

Unterlagen zur Vorlesung NeUngelten

o pheratur 2020 04 27 Ich habe Riickmeldungen bekommen zu Tippfehlern im Skript. Die sind nun korrigiert.

© Internet Ressourcen

Hausaufgaben
2020 04 27 Ich habe das Sage-Skript mit Kommentaren versehen, die erlautern, was in den einzelnen Schritten im Programm geschieht.

Ubungsgruppen und Tutorium Zum Bearbeiten von Aufgabe 3.5 muessen Sie die Stellen finden, in denen die Zykloidenbahnen definiert werden und durch dort die
Ausdricke fur Epizykloiden bzw Hyperzykloiden einsetzen.
Wo ich dabei war, habe ich auch noch eine hilbschere Animation erzeugt.
Das Sage-Skrint kann nun anch Zvklaiden plotten und speichern, und es erstellt eine Animation.

Open Link in New Tab -
Ich habe At ur Rechnung erganzt.

” Open Link in New Window : - _ ) ) o _ _ i
Der Link ZU  gpen Link in New private window oniern. Sorry. Um die Datei auszufiihren missen Sie sie an eine Stelle speichern, wo sie das Sage

auf lhrem F gookmark This Link

2020 04 25 Ich habe AJIEYIN N - tes Skript ins Netz gestellt.

Save Link to Pocket

2020 04 22 Ich habe de oY Link Location chnitt iiber Drehmomente und Kreuzprodukte. Das aktualisierte Skript finden Sie hier.
Search DuckDuckGo for "Sage-Skript”
send Link to Device

>
2020 04 19 Ich habe d¢ Inspect Element () fertig. Das aktualisierte Skript finden Sie hier.

© Block element..

2020 04 17 Ich habe das Aufgabenblatt fir nachste Woche ins Netz gestellt.

Schritt 2
Offnen Sie ein Jupyter-Notebook mit Sage und klicken Sie Upload:

Q Home - Mozilla Firefox

[ |v: Theoretische Mechan X | — Home X |+
a @ (@ localhost:8888/tree 130% [ Search aInNDO ® » =

¢ Most Visited 4. OpenMap [ dict@leo F5Leipziy E5Funding & Scholar [V

: Ju pyte r Quit Logout

Files Running Clusters
Select items to perform actions on them. Uligad | New~ | &
0l ~ mrs Name ¥ Last Modif Click to browse for a file to upload.

The notebook list is empty.




Schritt 3

Navigieren Sie zur Datei auf Threr Festplatte und wéhlen Sie sie aus zum Upload:

The notebook list is empty.

e Home - Mozilla Firefox
[ )Vv: Theoretische Mechan x ‘ — Home X ‘+
a @ (@ localhost:8888/tree 130% we &y | Q search xIND ® » =
£+ Most Visited . OpenMap [IE dict@leo B5leipziy B5Funding # Scholar [V
-,
e Jupyter Quit Logout
Files Running Clusters
Select items to perform actions on them. Upload | New~ &
o ~ B/ Name«  Last Modified Flle size

& 03_4_ZyKlioden.ipynb Cancel
Schritt 4
Starten Sie die Datei mit einem Klick:
e Home - Mozilla Firefox
[ |v: Theoretische Mechan X ‘ — Home X |+
ad @ (@ localhost:8888/tree 130% e & {7 | Q search xINBD 9 » =
#% Most Visited 4. OpenMap [ dict@lec [5Leipziy £5Funding  Scholar [V
: Jupyter Quit Logout
Files Running Clusters
Select items to perform actions on them. Upload New~ &
0 - W/ Name <  LastModified Flle size
=i 03_4_Zykliodﬂ1,ipynb 2 minutes ago 18.3 kB
localhost:8888/notebooks/03_4_Zyklioden.ipynb




Schritt 5

Das Sage-Notebook wird in einem neuen Tab des Browsers getffnet:

(<) 03_4_Zyklioden - Mozilla Firefox @ o @23
[ JV: Theoretische Mechan X | = Home X | @ 03_4_zZyklioden x |+
C o D localhost:8888/notebooks/03_4_zyklioden.ipynb 130% | eee ¥ | Q search NGO ® » =
&t Most Visited ;. OpenMap [ dict@leo S Leipzig 5 Funding  Scholar [V
: Jupyter 03_4_Zyklioden Last Checkpoint: 3 minutes ago (autosaved) ‘=:; Logout
File Edit View Insert Cell Kernel Widgets Help Trusted SageMath 8.6 O
B + % @@ B 4 ¥ MRin B C » Markdown Y| =
Sage Notebook zur Aufgabe "Zykloiden"
zur Vorlesung Theoretische Mechanik und {j ische Methoden
Universitat Leipzig, Sommersemester 2020
Author: Jurgen Vollmer (2020)
Lizenz: Creative Commons Attribution-ShareAlike 4.0 International CC BY-SA 4.0
Sage ist ein OpenSource Project, das viele Methoden der computerbasierten Mathematik und Computer-Algebra in einem Jupyter-Notebook implementiert.
Dokumentation und Information zur Installation findet man unter https:/sagemath.org
Eine sehr gute Einflihrung in das Arbeite mit Sage gibt das Buch Paul Zimmermann. u.a.: "Computational Mathematics with SageMath”
NumPy Funktionen importieren
In[]: M 1 import numpy as np
Variablen deklarieren
In[]: M 1 theta, phi, d = var("theta,phi,d")
Position des Reflektors
. P . . . . <« ) .
Sie konnen sie Zellen einzeln ausfiihren durch Klicken von “Run”. In der Abbildung werden als
néchstes die Vektoren M und D definiert, die die Position des Reflektors festlegen.
Da konnen Sie auch etwas Anderes eingeben und schauen, was passiert...
=3 03_4_Zyklioden - Mozilla Firefox | % = i

@ )V: Theoretische Mechan x | Z Home X | & 03_4_Zyklioden x |+

a @ @ localhost:8888/notebooks/03_4_Zyklioden.ipynb e 7| | Q search Z IND @ » = i
#t Most Visited 4 OpenMap I dict@leo B5leipzig B3 Funding + Scholar [V !
: Jupyter 03_4_Zyklioden Last Checkpoint: 13 minutes ago (unsaved changes) 7 Logout !
File Edit View nsert Cell Kernel W ts Help Trusted SageMath 8.6 O |
B 4+ 3 @ B 4+ ¥ HRin B C B code = !
At vuryon gl o evey) i
Lizenz: Cr e s Attribution-ShareAlike 4.0 International CC BY-SA 4.0 I!
Sage ist ein OpenSource Project, das viele Methoden der computerbasierten Mathematik und Computer-Algebra in einem Jupyter-Notebook E
Implementiert. |
Dokumentation und Information zur Instaliation findet man unter hitps://sagemath.org i
Eine sehr gute Einfohrung in das Arbeite mit Sage gibt das Buch Paul Zimmermann. v.a.. "Computational Mathematics with SageMath”
NumPy Funktionen importieren
In [1]: H 1 dmport numpy as np
Variablen deklarieren
In [2]: W 1 theta, phi, d = var("theta,phi,d")
Position des Reflektors
mit den in der Aufgabenstellung gegebenen Formeln fo M und D :
In[1: W vector([-theta, 1])

1M
2 D d * vector([-sin(theta+phi), cos(theta+phi}])
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